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PLANO DE ENSINO

Curso: Bacharelado - Engenharia de Controle e Automagao
22 Semestre / 82 Periodo
Eixo Tecnolégico Automacgao Industrial

Ano 2026
1) IDENTIFICACAO DO COMPONENTE CURRICULAR
Componente Curricular Seguranca e
Higiene no
Trabalho
Abreviatura ECACM.056
Carga horaria presencial 40 h/a

Carga hordria a distancia (Caso o curso seja presencial, esse campo s6 deve ser preenchido se essa carga horaria 0 h/a
estiver prevista em PPC. A carga hordria a distancia deve observar o limite méximo previsto na legislagdo vigente
referente a carga horaria total do curso.)

Carga horaria de atividades teéricas 40 h/a

Carga horaria de atividades praticas 0 h/a

Carga horaria de atividades de Extensdo 0 h/a

Carga horaria total 40 h/a (30 h)

Carga horaria/Aula Semanal 2 h/a

Professor Kleber
Moreira
Martins

Matricula Siape 1087427

2) EMENTA

Introducdo a Seguranca no Trabalho, Comisséo Interna de Prevencgao de Acidentes e de Assédios — Cipa (NR-5), Servigos
Especializados em Engenharia de Seguranga e em Medicina do Trabalho — SESMT (NR-4), Equipamento de Protecédo
Individual (NR-6), Programa de Controle Médico de Saude Ocupacional — PCMSO (NR-7), Programa de Gerenciamento de
Riscos — PGR (NR-9), Seguranga em Instalagdes e Servigos em Eletricidade (NR-10), Atividades e Operagdes Insalubres (NR-
15), Atividades e Operagdes Perigosas (NR-16), Protecdo Contra Incéndio (NR-23).

3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR

Ser capaz de compreender a legislagéo, a ética e a responsabilidade profissional e avaliar os impactos das atividades de
Engenharia na sociedade e no meio ambiente. Atuar sempre respeitando a legislacéo, e com ética em todas as atividades,
zelando para que isto ocorra também no contexto em que estiver atuando.

4) JUSTIFICATIVA DA UTILIZACAO DA MODALIDADE DE ENSINO
n N/All
5) ATIVIDADES CURRICULARES DE EXTENSAO
n N/All

6) CONTEUDO
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6) CONTEUDO

UNIDADE | — INTRODUGAO A SEGURANGA NO TRABALHO: Prevengéo e Controle de Perdas — Definigdes Basicas; o
Acidente: = Conceito Classico; = Conceito Legal; = Fontes dos Acidentes. o Incidente;

o Controle de Perdas: = Prevencéo e Controle de Perdas; = O Modelo de Causas das Perdas (Domin6 de Frank Bird); = Causas
Administrativas; = Causas Basicas; = Causas Imediatas. o Legislacdo sobre Seguranga e Saude no Trabalho; o Normas
Regulamentadoras (NR); o Normas Regulamentadoras Rurais (NRR); o Responsabilidades. UNIDADE Il — COMISSAO
INTERNA DE PREVENGAO DE ACIDENTES — CIPA (NR-5): o Definigéo; o Objetivo; o Constituigdo; o Organizagdo e
Dimensionamento; o Atribuicdes;

o Funcionamento; o Treinamento. UNIDADE Il — SERVICOS ESPECIALIZADOS EM ENGENHARIA DE SEGURANGCA E EM
MEDICINA DO TRABALHO — SESMT (NR-4): o Definicdo; o Dimensionamento do SESMT; o Constituicdo; o Competéncia; o
SESMT e CIPA. UNIDADE IV — EQUIPAMENTO DE PROTECAO INDIVIDUAL (NR-6): Definicao; o Certificado de Aprovacéo
CA; o Fornecimento de EPI; o Lista de Equipamentos de Protecdo Individual (anexo | da NR-6); o Exemplos de EPIs; o
Recomendacgdes sobre EPIs; o Competéncias: = Do empregador; = Do empregado. o Outras Competéncias. UNIDADE V —
PROGRAMA DE CONTROLE MEDICO DE SAUDE OCUPACIONAL — PCMSO (NR-7): o Definigéo;

o Responsabilidades; o Desenvolvimento do PCMSO; o Exames Médicos Obrigatérios: = Admissional;

= Periédico; = Retorno ao trabalho; = Mudanca de funcéo; = Demissional. o Exames Complementares;

o Atestado de Saude Ocupacional — ASO; o Relatério Anual.UNIDADE VI — PROGRAMA DE GERENCIAMENTO DE RISCOS
— PGR (NR-9): o Definigao; o Do objeto e campo de aplicagdo; o Agentes:

= Fisicos; = Quimicos; = Bioldgicos; = Outros Agentes. Do desenvolvimento do PGR.- etapas do PGR.

UNIDADE VIl - SEGURANCA EM INSTALACOES E SERVICOS EM ELETRICIDADE (NR-10):

o Objetivo; o Tipos e caracteristicas de trabalhos em instalagdes elétricas; o Campo de Aplicagédo; o Riscos Elétricos; o
Medidas de Controle; o Medidas de Prote¢éo Coletiva (continuacédo); o Prontuario de Instalagdes Elétricas; o Critérios minimos
a serem atendidos por profissionais que, direta ou indiretamente, atuem em instalagbes elétricas: = Trabalhadores
Qualificados; = Trabalhador Legalmente Habilitado;

=« Trabalhador Capacitado; = Trabalhador Autorizado. o Treinamento. UNIDADE VIII — ATIVIDADES E OPERACOES
INSALUBRES (NR-15): o Definicdo; o Agentes Qualitativos e Quantitativos; o Limites de Tolerancia; o Adicional de
Insalubridade; o Anexos da NR-15; o Graus de Insalubridade. UNIDADE IX — ATIVIDADES E OPERACOES PERIGOSAS
(NR-16): o Definicao; o Adicional de Periculosidade; o Anexos da NR-16. UNIDADE X — PROTEGCAO CONTRA INCENDIO
(NR-23): o Conceitos Basicos de incéndio;

o Classe de Incéndio; o Agentes e tipos de Extintores.

7) HABILIDADES

Conhecer e aplicar com ética a legislagdo e os atos, normativos no ambito do exercicio da profissdo

8) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES
IV — adotar perspectivas multidisciplinares e transdisciplinares em sua pratica;
V — considerar os aspectos globais, politicos, econémicos, sociais, ambientais, culturais e de seguranca e saude
no trabalho;
VI — atuar com isencdo e comprometimento com a responsabilidade social e com o desenvolvimento
sustentavel.

9) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

A disciplina fundamentam-se em contetdos teéricos articuladas a formagdo humanistica e cidada. Com o intuito de atingir os
objetivos do curso, a linha metodolégica pautou-se nas seguintes caracteristicas:

(i) O ensino voltado para o estudante; (ii) A énfase na solucdo de problemas de Engenharia e na formagéo de profissionais
adaptaveis; (i) O incentivo ao trabalho em equipe e a capacidade empreendedora do engenheiro; (iv) O desenvolvimento da
capacidade de lidar com os aspectos socioeconémicos e politicos-ambientais de sua profisséo; (v) O enfoquemultidisciplinar e
interdisciplinar; e (vi) O encorajamento a produgéo cientifica.

Para cumprir esse proposito, as praticas educativas a seguir nortearao os docentes na busca pelos objetivos supracitados:
Aulas: exposicdo dialogada, envolvendo e desenvolvendo atividades em grupo, incluindo-se oficinas e workshops;

Pesquisa / Projeto: o estudante é incentivado a realizar pesquisas em campo, bem como mediante os livros, jornais e
revistas, internet e outros meios, além de vincular o projeto a pratica em si;

Exercicios: os estudantes sao estimulados a realizar exercicios com o objetivo de fixar as bases tecnolégicas e cientificas,
tanto em sala de aula como fora dela, em todo o percurso formativo, bem como no uso de laboratérios, no sentido de
incrementar a relagéo da teoria com a pratica;

Debates: sao realizados debates com objetivo de avaliar o grau de aquisicdo das competéncias respectivas dos estudantes,
bem como para medir habilidades e o aperfeicoamento de vivéncias;

Trabalhos Praticos: sdo aplicados trabalhos praticos, de acordo com os objetivos previstos, para acompanhamento das
préticas profissionais;

Seminarios: para melhor fixagdo dos conteldos propostos, prevé-se a realizagdo de seminarios e palestras sobre assuntos
pertinentes ao perfil profissional e ao conjunto de bases tecnolégicas do periodo. Na ocasido, sera estimulado livre debate com
profissionais do meio, de modo que os estudantes possam observar e acompanhar os avangos tecnolégicos especificos na
area profissional;

Atividades Extraclasses: séo realizadas visitas técnicas em empresas da regido, eventos, feiras e congressos, entre outros,
de modo a complementar os conhecimentos adquiridos, como também simulacdes situacionais do cotidiano de trabalho. Ao
término de cada atividade extraclasse, os estudantes apresentarao relatérios e/ou meios de discusséo sobre o evento e a sua
interacdo com o trabalho em si.

Serao utilizados como instrumentos avaliativos: provas escritas individuais, trabalhos escritos individuais ou em grupo e
apresentagdes (seminarios) em grupo.

Todas as atividades séo avaliadas segundo o desenvolvimento das resolugdes, sendo instrumentalizado a partir da quantidade
de acertos. Para aprovacao, o estudante devera obter um percentual minimo de 60% (sessenta por cento) do total de
acertos do semestre letivo, que sera convertido em nota de 0,0 (zero) a 10,0 (dez).
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10) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGAO E COMUNICACAO E LABORATORIOS
Sera necessario o uso de um computador, projetor, quadro branco, caneta para quadro branco e apagador para apresentagao
das aulas expositivas e apresentacdo dos seminarios pelos alunos. Sera apresentado aos alunos o Laboratério de Seguranca
do Trabalho para aulas praticas.

11) VISITAS TECNICAS, AULAS PRATICAS E ATIVIDADES DE CURRICULARIZAGCAO DA EXTENSAO PREVISTAS
Materiais/Equipamentos/Onibus

Local/Empresa Data Prevista

N/A N/A N/A
12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO
Data Conteldo / Atividade docente e/ou discente
29/09/2026 - INTRODUGAO A SEGURANCA NO TRABALHO; Prevencao e Controle de Perdas — Definigdes

1° aula (2h/a) Baésicas; Acidente;

06/10/2026 - Conceito Classico; - Conceito Legal; Incidente; Controle de Perdas; Prevengao e Controle de Perdas;
2° aula (2h/a) Fontes dos Acidentes; O Modelo de Causas das Perdas (Dominé de Frank Bird);

13/10/2026 - EQUIPAMENTO DE PROTEGAO INDIVIDUAL (NR-6); Definicdo; Certificado de Aprovagdo CA;

3° aula (2h/a)

20/10/2026 -
4° aula (2h/a)

Fornecimento de EPI; Lista de Equipamentos de Protecado Individual (anexo | da NR6); Exemplos de
EPIs; Recomendagdes sobre EPIls; Competéncias; - Do empregador; - Do empregado; Outras
Competéncias.

PROGRAMA DE CONTROLE MEDICO DE SAUDE OCUPACIONAL - PCMSO (NR-7); Definicdo;
Responsabilidades; Desenvolvimento do PCMSO; Exames Médicos Obrigatérios; - admissional; -
periddico; - de retorno ao trabalho; - de mudanca de fungao; - demissional; Exames Complementares;
Atestado de Saude Ocupacional — ASO; Relatoério Anual.

27/10/2026 - SERVICOS ESPECIALIZADOS EM ENGENHARIA DE SEGURANCA E EM MEDICINA DO
5° aula (2h/a) TRABALHO — SESMT (NR-4) ; Defini¢ao; Dimensionamento do SESMT.

03/11/2026 - Modalidades e tipos de SESMET (NR-04) - Exemplos;

6° aula (2h/a)

07/11/2026 - Sabado letivo - Agdes praticas.

7° aula (2h/a)

10/11/2026 -
8° aula (2h/a)

COMISSAO INTERNA DE PREVENCAO DE ACIDENTES — CIPA (NR-5); 2.1 Definigao; 2.2
Objetivo; 2.3 Constituigao; 2.4 Organizagao e Dimensionamento; 2.5 Atribuigdes; 2.6 Funcionamento;
2.7 Treinamento;

17/11/2026 - Revisao e exercicios avaliativos.
9° aula (2h/a)

24/11/2026 - Avaliacéo - Prova P1
10° aula (2h/a)

01/12/2026 -

11° aula (2h/a)

08/12/2026 -
12° aula (2h/a)

Semana Académica - XIII Semana da Engenharia de Controle, Automacao e

Elétrica (XIII SECAE).

PROGRAMA DE GESTAO DE RISCOS (NR-9); Definigao; Objeto e campo de aplicagédo; Agentes: -
Fisicos; - Quimicos; - Bioldgicos. ATIVIDADES E OPERAGOES INSALUBRES (NR-15); Defini¢ao;
Agentes Qualitativos e Quantitativos; Limites de Tolerancia; Adicional de Insalubridade; Anexos da
NR 15; Graus de Insalubridade; UNIDADE IX - ATIVIDADES E OPERACOES PERIGOSAS (NR-16);
Definicéo; Adicional de Periculosidade.

15/12/2026 - SEGURANCA EM INSTALACOES E SERVICOS EM ELETRICIDADE (NR10); Objetivo; Tipos e
13° aula (2h/a) caracteristicas de trabalhos em instalagdes elétricas; Campo de Aplicacéo; Riscos Elétricos;

26/01/2027 - SEGURANGCA EM INSTALACOES E SERVICOS EM ELETRICIDADE (NR10); Medidas de Controle;
14° aula (2h/a) Medidas de Protegao Coletiva (continuagéo).

02/02/2027 - ROTECAO CONTRA INCENDIO (NR23); Conceitos Basicos de incéndio; Classe de Incéndio;
15° aula (2h/a) Agentes e tipos de Extintores

16/02/2027 - Prontuério de Instalagbes Elétricas; Critérios minimos a serem atendidos por profissionais que, direta

16° aula (2h/a)

ou indiretamente, atuem em instalagbes elétricas; - Trabalhadores Qualificados; - Trabalhador
Legalmente Habilitado; - Trabalhador Capacitado; - Trabalhador Autorizado; Treinamento.

23/02/2027 - Reviséo - Exercicios avaliativos
17° aula (2h/a))

02/03/2027 - Aplicacédo da avaliagéo - P2
18° aula (2h/a)

09/03/2027 - Entrega de resultados P2 e Orientagdes para a P3
19° aula (2h/a)

16/03/2027 - Aplicacédo da P3

20° aula (2h/a)

14) BIBLIOGRAFIA

14.1) Bibliografia basica 14.2) Bibliografia complementar
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MINISTERIO DA EDUCACAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL FLUMINENSE
Campus Macaé
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PLANO DE ENSINO 26/2026 - CAUTCM/DECM/DGCM/IFFLU

PLANO DE ENSINO
Curso: Bacharelado - Engenharia em Controle e Automagao
12 Semestre / 82 Periodo

Eixo Tecnolégico Industrial

Ano 2026/1
1) IDENTIFICACAO DO COMPONENTE CURRICULAR
Componente Curricular ACIONAMENTOS
HIDRAULICOS E
PNEUMATICOS
Abreviatura ECACM.060
Carga horaria presencial 45h, 60h/a, 100%

Carga hordria a distancia (Caso o curso seja presencial, esse campo s6 deve ser preenchido se essacarga  0h, Oh/a, 0%
hordria estiver prevista em PPC. A carga horaria a distancia deve observar o limite maximo previsto na
legislagdo vigente referente a carga hordria total do curso.)

Carga horaria de atividades teéricas 45h, 60h/a, 100%

Carga horaria de atividades praticas Oh, Oh/a, 0%

Carga horaria de atividades de Extensdao 0h, Oh/a, 0%

Carga horaria total 60h/a

Carga horaria/Aula Semanal 3h/a

Professor Daniel Corréa
Manhaes

Matricula Siape 1950897

2) EMENTA

Propriedades das formas de transmissdo de energia por meio de fluidos incompressiveis (hidraulica) e compressiveis
(pneumatica). Tipos de fluidos Hidraulicos e suas caracteristicas. Propriedades, producdo e tratamento de ar comprimido.
Atuadores lineares e rotativos Hidraulicos e Pneumaticos. Valvulas direcionais em circuitos hidraulicos e pneumaticos.
Valvulas auxiliares em circuitos hidraulicos e pneumaticos. Estratégias de controle de velocidade de atuadores hidraulicos e
pneumaticos. Valvulas de Controle de Pressao em sistemas hidraulicos e pneumaticos. Eletrohidraulica e Eletropneumatica.
Circuitos Sequenciais Pneumaticos. Automagao de circuitos eletrohidraulicos e eletropneumaticos utilizando Controladores
Légico Programaveis.

3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR
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3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR
3.1. Gerais:

1. Comunicar-se eficazmente nas formas escrita, oral e grafica;

2. Expressar-se adequadamente por meio do uso consistente das tecnologias digitais de informacao e
comunicagao (TDICs);

3. Aprender de forma auténoma, atualizando-se em relagéo aos avangos da ciéncia, da tecnologia e aos
desafios da inovagao;

4. Entender a questéo social da atividade de Engenharia.

3.2. Comuns:

1. Gerir sua prépria aprendizagem e desenvolvimento;
2. Entender a relagéo entre teoria e pratica.
3. Preparar e apresentar trabalhos e problemas técnicos em formatos apropriados.

3.3. Espedificas:

1. Formular, de maneira ampla e sistémica, questdes de Engenharia, considerando o
usuario e seu contexto, concebendo solugdes criativas, bem como o uso de técnicas
adequadas;

2. Ser capaz de modelar os fendmenos, os sistemas fisicos e quimicos, utilizando as
ferramentas Matematicas, estatisticas, computacionais e de simulacéo, entre
outras;

3. Ser capaz de conceber e projetar solugdes criativas, desejaveis e viaveis, técnica e
economicamente nos contextos em que seréo aplicadas

4) JUSTIFICATIVA DA UTILIZACAO DA MODALIDADE DE ENSINO
Modalidade 100% presencial.
5) ATIVIDADES CURRICULARES DE EXTENSAO
N3o serdo realizadas atividades de extensao.
( ) Projetos como parte do curriculo () Cursos e Oficinas como parte do curriculo
() Programas como parte do curriculo () Eventos como parte do curriculo
( ) Prestagdo graciosa de servigos como parte do curriculo
Resumo:
N3o serdo realizadas atividades de extensdo.
Justificativa:
N3do serdo realizadas atividades de extensao.
Objetivos:
N3do serdo realizadas atividades de extensao.

Envolvimento com a comunidade externa:
Nao serdo realizadas atividades de extensao.
6) CONTEUDO
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6) CONTEUDO

1.

2.

10.

11.

12.

13.

Introducéo a acionamentos hidraulicos e pneumaticos.

Compressores, tratamento e distribuicdo do ar comprimido.

. Bombas e Fluidos Hidraulicos.

. Propriedades de fluidos hidraulicos.

. Reservatérios e tubulagdes hidraulicas.

. Atuadores pneumaticos e hidraulicos.

. Vélvulas de controle direcional.

. Valvulas Controladoras de fluxo e de bloqueio.

. Vélvulas auxiliares de circuitos pneumaticos.

Valvulas de Controle de Pressao em sistemas Hidraulicos.
Componentes de circuitos eletropneumaticos.
Circuitos Sequenciais Pneumaticos e Eletropneumaticos.

Acumuladores hidraulicos.

7) HABILIDADES

Apds concluir esta disciplina, o aluno serd capaz de:

conceber, projetar e analisar sistemas, produtos (bens e servigos), componentes ou processos.

8) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES

Ao concluir esta disciplina, o aluno possuira as seguintes caracteristicas e atitudes:

| —ter visdo holistica e humanista, ser critico,reflexivo, criativo, cooperativo e ético e com forte formagdo
técnica.

Il — estar apto a pesquisar, desenvolver, adaptar e utilizar novas tecnologias, com atuagdo inovadora e
empreendedora;

Ill — ser capaz de reconhecer as necessidades dos usuarios, formular, analisar e resolver, de forma criativa,
os problemas de Engenharia.

9) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

« Aula expositiva dialogada - E a exposicdo do contetido, com a participacdo ativa dos alunos, cujo conhecimento deve

ser considerado e pode ser tomado coo ponto de partida. O professor leva os estudantes a questionarem, interpretarem
e discutirem o objeto de estudo, a partir do reconhecimento e do confronto com a realidade. Deve favorecer a analise
critica, resultando na produgao de novos conhecimentos. Propde a superagdo da passividade e imobilidade intelectual
dos estudantes.

Atividades em grupo ou individuais - espaco que propicie a construgao das ideias, portanto, espa¢o onde um grupo
discuta ou debata temas ou problemas que sé@o colocados em discussao.

Avaliacao formativa - Avaliagao processual e continua, de forma a examinar a aprendizagem ao longo das atividades
realizadas (produgdes, comentarios, apresentacoes, criagao, trabalhos em grupo, entre outros).

11) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGAO E COMUNICAGAO E LABORATORIOS
Bancada de Pneumaticos e eletropneumatica; Bancada de Hidraulica e Eletrohidraulica, Controladores Légico Porgramaveis.
12) VISITAS TECNICAS, AULAS PRATICAS E ATIVIDADES DE CURRICULARIZACAO DA EXTENSAO PREVISTAS

Local/Empresa Data Prevista Materiais/Equipamentos/Onibus

Nao havera

13) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

Data Contetdo / Atividade docente e/ou discente

28 de setembro de 2026 Apresentacao da disciplina.

12 aula (3h/a)

05 de outubro de 2026 Pneumatica:

22 aula (3h/a) Produgao(compressores), tratamento e distribuicdo do ar comprimido.
19 de outubro de 2026 Pneumatica:

32 aula (3h/a) Atuadores, "valvulas direcionais, valvulas auxiliares.
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13) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO
26 de outubro de 2026

42 aula (3h/a)

09 de novembro de 2026
52 aula (3h/a)

16 de novembro de 2026
62 aula (3h/a)

23 de novembro de 2026
72 aula (3h/a)

28 de novembro de 2026
82 aula (3h/a)

30 de novembro de 2026
92 aula (3h/a)

07 de dezembro de 2026
102 aula (3h/a)

14 de dezembro de 2026
112 aula (3h/a)

25 de janeiro de 2027

122 aula (3h/a)

01 de fevereiro de 2027
132 aula (3h/a)

Eletropneumatica: circuitos basicos.

Eletropneumatica: circuitos sequenciais.

Eletropneumatica: circuitos sequenciais 2.

AT1 - Atividade Avaliativa 1 - Peso 3 (A1).

AT2 - Atividade Avaliativa 2 - Peso 7 (A1).

Hidraulica: Conceitos Basicos, aplicagdes.

SEMANA ACADEMICA

Hidraulica: Fluidos, Bombas, Reservatérios e Filtros.

Hidraulica: Valvula Direcionais - Tipos de Centro. Valvula de Bloqueio.

Hidraulica - Métodos de Controle de Velocidade.

Hidraulica: Valvulas de Controle de Presséo e aplicagdes. 1.

Hidraulica: Valvulas de Controle de Pressao e aplicagdes. 2.

15 de fevereiro de 2027
142 aula (3h/a)

20 de fevereiro de 2027
152 aula (3h/a)

22 de fevereiro de 2027
162 aula (3h/a)

01 de marco de 2027
172 aula (3h/a)

08 de margo de 2027
182 aula (3h/a)

13 de margo de 2027
192 aula (3h/a)

15 de marco de 2027
202 aula (3h/a)

14) BIBLIOGRAFIA

14.1) Bibliografia basica
1. FIALHO, Arivelto Bustamante. Automacéao
hidraulica: projetos, dimensionamento e analise de
circuitos. 6. ed. rev. [S.L]: Livros Erica, 2011. 288 p.
ISBN 9788571948921 (Broch.). 2. FIALHO, Arivelto
Bustamante. Automacgao pneumatica: projetos,
dimensionamento e andlise de circuitos. 7. ed. Sdo
Paulo: Livros Erica, 2011. 324 p., il. ISBN
9788571949614 (Broch.). 3. STEWART, Harry L.
Pneumatica e hidraulica. Traducéo de Luiz Roberto de
Godoi Vidal. 3. ed. Sao Paulo: Hemus, 1994. 481 p., il.
ISBN 8528901084 (Broch.).

Daniel Corréa Manhaes

Professor

Componente Curricular Sistemas Supervisérios de
Processos Industriais.

Hidraulica: Acumuladores Hidraulicos.

AT3 - Atividade Avaliativa 3 - Trabalho - Peso 3 (A2)

AT4 - Atividade Avaliativa 4 - Prova - Peso 7 (A2)

Vista de Prova.

Segunda Chamada de todas as atividades.

ATS5 - Atividade Avaliativa 5 - Prova Recuperacao Peso 10 (A3)

14.2) Bibliografia complementar

1. TECNOLOGIA pneumatica industrial: apostila M1001-2 BR. Sao
Paulo: Parker, 2010. 216 p., il. color. ISBN (Broch.). 2. PARKER
HANNIFIN CORPORATION. Tecnologia hidraulica industrial: apostila
M2001-2 BR. Jucarei, SP: [s.n.], [2008]. 232 p., il. color. ISBN
(Broch.). 3. LINSINGEN, Irlan von. Fundamentos de sistemas
hidraulicos. 3. ed. rev. Florianopolis: Ed. UFSC, 2008. 399 p., il. 4.
BRUNETTI, Franco. Mecanica dos fluidos. 2. ed. rev. Sdo Paulo:
Pearson Prentice Hall, 2008. 431 p., il. ISBN 9788576051824 5.
REXROTH, Bosch. Hidraulica basica: principios basicos e
componentes da tecnologia dos fluidos. 3. ed. Sao Paulo: Bosch
Rexroth AG, 2005. 279 p., il., color. ISBN 3933698308.

Yago Pessanha Corréa

Coordenador

Curso Superior de Bacharelado em Engenharia de Controle e
Automagao

COORDENACAO DO CURSO TECNICO DE NiVEL MEDIO PRESENCIAL DE AUTOMAGAO INDUSTRIAL
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MINISTERIO DA EDUCACAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL FLUMINENSE
Campus Macaé
RODOVIA AMARAL PEIXOTO, KM 164, SEM N9, IMBOASSICA, MACAE / RJ, CEP 27932050
Fone: (22) 3399-1533

PLANO DE ENSINO 27/2026 - CAUTCM/DECM/DGCM/IFFLU

PLANO DE ENSINO
Curso: Bacharelado - Engenharia de Controle e Automacgéo
22 Semestre / 82 Periodo

Eixo Tecnoldgico de Controle e Processos Industriais

Ano 2026/2
1) IDENTIFICACAO DO COMPONENTE CURRICULAR
Componente Curricular Robdtica Industrial
Abreviatura ECACM.058
Carga horaria presencial 45h, 60h/a, 100%
Carga horaria a distancia 0h, Oh/a, 0%

Carga horéria de atividades teéricas
Carga horaria de atividades praticas

Carga horaria de atividades de Extensdo

45h, 60h/a, 100%
0h, Oh/a, 0%
Oh, Oh/a, 0%

Carga horaria total 45h, 60h/a

Carga horaria/Aula Semanal 2,15h, 3h/a

Professor Luiz Alberto Oliveira Lima Roque
Matricula Siape 1654938

2) EMENTA

Retrospectiva histérica e estado-da-arte em robds industriais. Tecnologias e nomenclatura técnica em robdtica. Estruturas
cinematicas de um robd. Modelagem dindmica de um rob6 de cadeia aberta. Controle de robds industriais. Linguagens de
programagao de robds industriais.
3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR
1. Formular, de maneira ampla e sistémica, questées de Engenharia, considerando o usuario e seu contexto, concebendo
solugdes criativas, bem como o uso de técnicas adequadas;
2. Ser capaz de modelar os fendmenos, os sistemas fisicos e quimicos, utilizando as ferramentas Matematicas, estatisticas,
computacionais e de simulacéo, entre outras;
3. Ser capaz de conceber e projetar solugdes criativas, desejaveis e viaveis, técnica e economicamente nos contextos em que
serdo aplicadas.

4) JUSTIFICATIVA DA UTILIZACAO DA MODALIDADE DE ENSINO
N/A.

5) ATIVIDADES CURRICULARES DE EXTENSAO

N/A.
6) CONTEUDO
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6) CONTEUDO

1. Retrospectiva histérica e estado-da-arte em rob6s industriais. Introdugéo a robdtica. Histérico sobre robds.
Definicdo de rob6. Classificacdo de robds. Aplicagdes de robds industriais;

2. Atuadores. Sensores Efetuadores;

3. Tecnologias e nomenclatura técnica em roboética. Sele¢cédo de robds industriais. Montagem robotizada. Avaliagao de
desempenho de robds industriais;

4.Sistemas periféricos para rob6s industriais. Avaliacdo de desempenho de robés industriais;

5. Soldagem robotizada. Tendéncias e aplicagbes especiais em robdtica;

6. Estruturas cinematicas de um robd. Introdugdo a cinematica de robbs manipuladores. Matriz de rotagdo no
espaco. Rotagdes notaveis. Rotagdes sucessivas;

7. Matriz de transformagao homogénea. Deslocamentos sucessivos;

8. Angulos de Euler x Angulos RPY. Convengéo de Denavit-Hartenberg;

9. Cinematica direta e inversa de manipuladores;

10. Modelagem dinamica de um robd de cadeia aberta. Velocidades e relagdes diferenciais. Matriz Jacobiano. Jacobiano
inverso;

11. Forgas e analise dinamica. Momentos de inércia. Equacao matricial para calculo do torque em manipuladores de cadeia
aberta;

12. Controle de rob6s industriais. Introdugéo ao controle de robds. Controle no espago de juntas;

13. Controle independente por junta. Controle em malha fechada;

14. Linguagens de programagdo de robds industriais. Geragdes de linguagens de programagao de robds;

15. Estrutura das linguagens de programagao de rob0s.

7) HABILIDADES

Ap06s concluir esta disciplina, o aluno sera capaz de:
e Conceber, projetar e analisar sistemas, produtos (bens e servigos), componentes ou processos.

8) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES

Ao concluir esta disciplina, o aluno possuird as seguintes caracteristicas e atitudes:

e Ter visdo holistica e humanista, ser critico, reflexivo, criativo, cooperativo e ético e com forte formacgdo técnica;

e Estar apto a pesquisar, desenvolver, adaptar e utilizar novas tecnologias, com atuacdo inovadora e empreendedora;

e ser capaz de reconhecer as necessidades dos usuarios, formular, analisar e resolver, de forma criativa, os
problemas de Engenharia;

e considerar os aspectos globais, politicos, econdmicos, sociais, ambientais, culturais e de seguranga e salde no
trabalho.

9) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

« Aula expositiva dialogada - E a exposicdo do contelido, com a participacdo ativa dos alunos, cujo conhecimento deve
ser considerado e pode ser tomado coo ponto de partida. O professor leva os estudantes a questionarem, interpretarem
e discutirem o objeto de estudo, a partir do reconhecimento e do confronto com a realidade. Deve favorecer a analise
critica, resultando na produgdo de novos conhecimentos. Propde a superagdo da passividade e imobilidade intelectual
dos estudantes.

« Estudo dirigido - E o ato de estudar sob a orientacdo e diretividade do professor, visando sanar dificuldades
especificas. Prevé atividades individuais, grupais, podendo ser socializadas: (i.) a resolugdo de questdes e situagdes-
problema, a partir do material de estudado; (ii.) no caso de grupos de entendimento, debate sobre o tema estudado,
permitindo a socializagdo dos conhecimentos, a discusséo de solugdes, a reflexdo e o posicionamento critico dos
estudantes ante a realidade da vida.

« Atividades em grupo ou individuais - espaco que propicie a construcao das ideias, portanto, espaco onde um grupo
discuta ou debata temas ou problemas que sé@o colocados em discussao.

« Avaliacao formativa - Avaliacdo processual e continua, de forma a examinar a aprendizagem ao longo das atividades
realizadas (produgdes, comentarios, apresentacoes, criagao, trabalhos em grupo, entre outros).

Serao utilizados como instrumentos avaliativos: provas escritas individuais.
As provas escritas sdo avaliadas segundo o desenvolvimento das resolugdes, sendo instrumentalizado a partir da quantidade
de acertos. Para aprovagao, o estudante devera obter um percentual minimo de 60% (sessenta por cento) do total de acertos
do semestre letivo, que sera convertido em nota de 0,0 (zero) a 10,0 (dez).

10) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGAO E COMUNICAGAO E LABORATORIOS

« Aulas expositivas com o uso do quadro branco e projetor.
« Disponibilizagao de material didatico no Sistema SUAP-Edu.

11) VISITAS TECNICAS, AULAS PRATICAS E ATIVIDADES DE CURRICULARIZAGAO DA EXTENSAO PREVISTAS

Local/Empresa Data Prevista Materiais/Equipamentos/Onibus
Laboratério de Automacéo 29/09/2026 a 31/03/2027 Conjuntos robdticos educacionais
Instituto Federal Fluminense - Campus Macaé Simuladores robéticos

12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO
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12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

Data Conteudo / Atividade docente e/ou discente
29 de setembro 1. Introdugéo a robética.
de 2026
12 aula (3h/a)
6 de outubrode 2. Método de Denavit-Hartenberg 2D e 3D. Jacobiano.
2026
22 aula (3h/a)
13 de outubro de 3. Filtros. Interpolagao. Linguagem Rapid. Geometrias Robdticas.
2026
32 aula (3h/a)
20 de outubro de 4. Apresentacéo dos ambientes de desenvolvimento integrado para programacao de conjuntos
2026 educacionais robdticos: lego mindstorms nxt-g
42 aula (3h/a)
24 de outubro de 5. Apresentac@o dos ambientes de desenvolvimento integrado para programacao de conjuntos
2026 educacionais robéticos: lego mindstorms bricx nxc.
52 aula (3h/a)
27 de outubrode 6. Estudos de diversas situa¢des para programagao do robd seguidor de linha em linguagem nxt-g.
2026
62 aula (3h/a)
3 de novembro 7. Estudos de diversas situagdes para programagao do robd explorer em linguagem nxt-g.
de 2026
72 aula (3h/a)
10 de novembro 8. Estudos de diversas situagdes para programacao do robd sumé em linguagem nxt-g.
de 2026
82 aula (3h/a)
17 denovembro 9. Estudos de diversas situacdes para programagao do rob6 claw strike em linguagem nxt-g.
de 2026
92 aula (3h/a)
10. Prova 01

24 de novembro
de 2026

102 aula (3h/a)

01 11. Semana Académica.

de dezembro de

2026

112 aula (3h/a)

8 de dezembro 12. Estudos de diversas situagdes para programacéo do robé alligator em linguagem nxt-g.

de 2026

122 aula (3h/a)

15 dedezembro  13. Estudos de diversas situagdes para programagao do rob6 color sorter em linguagem nxt-g.

de 2026

132 gula (3h/a)

26 dejaneirode  14. Estudos de diversas situagbes para programagao do robd puppy em linguagem nxt-g.

2027

142 aula (3h/a)

2 de fevereiro de 15. Estudos de diversas situagdes para programagéo do robd brago automatico em linguagem nxt-g.
2027

152 aula (3h/a)

16 de fevereiro 16. Estudos de diversas situacdes para programagcao do rob6 forklift em linguagem nxt-g.

de 2027

162 aula (3h/a)

20 de fevereiro 17. Estudos de diversas situagdes para programagao do robd seguidor de linha em nxc. Praticas com
de 2027 simuladores Open Roberta Lab e Gears Bot.

172 aula (3h/a)

23 de fevereiro 18. Estudos de diversas situagdes para programacao do robd explorer em nxc. Praticas com simuladores
de 2027 Open Roberta Lab e Gears Bot.

182 aula (3h/a)

27 de fevereiro 18. Estudos de diversas situagdes para programacao do robdé sumo em nxc. Praticas com simuladores
de 2027 Open Roberta Lab e Gears Bot.

192 aula (3h/a)

2 de margo de Prova 02

2027

202 aula (3h/a)

PLANO DE ENSINO 27/2026 - CAUTCM/DECM/DGCM/IFFLU | Pagina 3 de 4



12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

9 de margo de Vistas de Prova e Aula de Duvidas
2027

212 aula (3h/a)
16 demar¢ode | Prova 03
2027

222 aula (3h/a)
13) BIBLIOGRAFIA

13.1) Bibliografia basica ‘ 13.2) Bibliografia complementar

BARRIENTOS, Antonio. Fundamentos de robotica. ROQUE, Luiz Alberto Oliveira Lima Roque; GONGCALVES, Vitor
2. ed, MCGRAW-HILL / INTERAMERICANA DE Emanoel. Programando robés Lego com linguagens NXC e
ESPANA, 2007. NXT-G. Editora Itacaiunas. 2019. Belém — PA.

SALANT, Michael A. Introducéo a robdtica. Sdo Paulo: | ROQUE, Luiz Alberto Oliveira Lima Roque; GONCALVES, Vitor

Makron Books. Emanoel. Introducéo ao kit robético Lego EV3 — Programe seus
rob6s com linguagem de blocos. Editora Casa do Cédigo. 2018.

SCIAVICCO, Lorenzo; SICILIANO, Bruno. Modelling Sao Paulo — S.P.

and control of robot manipulators. 2nd.ed. London:

Springer, 2000. (Advanced textbooks in control and

signal processing).

Luiz Alberto Oliveira Lima Roque Yago Pessanha Correa
Professor Coordenador
Robdtica Industrial Curso Superior do Bacharelado em Engenharia de Controle e

Automagao

COORDENACAO DO CURSO TECNICO DE NiVEL MEDIO PRESENCIAL DE AUTOMAGAO INDUSTRIAL

Documento assinado eletronicamente por:
» Luiz Alberto Oliveira Lima Roque, PROFESSOR ENS BASICO TECN TECNOLOGICO, em 29/09/2026 18:05:02.

» Yago Pessanha Correa, COORDENADOR(A) - FUC1 - CECACM, COORDENACAO DE CURSO SUPERIOR REGULAR PRESENCIAL DE ENGENHARIA DE CONTROLE E
AUTOMACAO, em 29/09/2026 18:23:16.
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Cédigo de Autenticagdo: 5255f9679b
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MINISTERIO DA EDUCACAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL FLUMINENSE
Campus Macaé
RODOVIA AMARAL PEIXOTO, KM 164, SEM N9, IMBOASSICA, MACAE / RJ, CEP 27932050
Fone: (22) 3399-1533

PLANO DE ENSINO 28/2026 - CEJALCM/DAECM/DGCM/IFFLU

PLANO DE ENSINO
Curso: Bacharelado - Engenharia de Controle e Automacgéo
82 Periodo
Eixo Tecnoldgico Controle e Automagdo
Ano 2026/2

1) IDENTIFICACAO DO COMPONENTE CURRICULAR

Componente Curricular Gerenciamento
de projetos

Abreviatura

Carga horaria presencial 40 h/a

Carga horaria a distancia (Caso o curso seja presencial, esse campo sé deve ser preenchido se essa carga

horadria estiver prevista em PPC. A carga horaria a distancia deve observar o limite maximo previsto na

legislagdo vigente referente a carga hordria total do curso.)

Carga horaria de atividades teéricas 40 h/a
Carga horéria de atividades praticas 0h/a
Carga horaria de atividades de Extensdao 0h/a
Carga horaria total 40 h/a
Carga horaria/Aula Semanal 2 h/a
Professor Daniel Almeida
da Costa
Pessanha
Matricula Siape 2165990
2) EMENTA
Origem e selegdo de projetos. Conhecimentos e metodologias utilizados para administrar as atividades do ciclo de vida dos
projetos.

3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR

« Ser capaz de interagir comas diferentes culturas, mediante o trabalho emequipes presenciais ou a distancia, de modo
que facilite a construgao coletiva;

« Atuar, de forma colaborativa, ética e profissional em equipes multidisciplinares, tanto localmente quanto em rede;

« Gerenciar projetos e liderar, de forma proativa e colaborativa, definindo as estratégias e construindo o consenso nos
grupos;

« Reconhecer e conviver com as diferencas socioculturais nos mais diversos niveis emtodos os contextos em que atua
(globais/locais);

« Preparar-se para liderar empreendimentos em todosos seus aspectos de produgdo, de finangas, depessoal e de

mercado.
4) JUSTIFICATIVA DA UTILIZACAO DA MODALIDADE DE ENSINO
N/A
5) ATIVIDADES CURRICULARES DE EXTENSAO
N/A
6) CONTEUDO
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6) CONTEUDO

« Introdugéo ao gerenciamento de projetos:
» Evolugao do gerenciamento de projetos;
o Projetos x operagdes correntes;
o Os projetos dentro das diferentes estruturas organizacionais;
o A importancia do pensamento sistémico no gerenciamento de projetos.
« Principais atividades do processo de gestao;
« Origem, selecéo e priorizacéo de projetos;
« Gestao das atividades do projeto:
o Gestao do escopo;
o Gestao do tempo;
o Gestao dos custos;
o Gestao dos riscos;
o Gestao da qualidade;
o Gestao das mudangas.
« Controle das atividades do projeto;
« Encerramento e conclusao do projeto.

7) HABILIDADES

Ap0s concluir esta disciplina, o aluno sera capaz de:

e trabalhar e liderar equipes multidisciplinares.

8) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES

Ao concluir esta disciplina, o aluno possuird as seguintes caracteristicas e atitudes:

e tervisdo holistica e humanista, ser critico, reflexivo, criativo, cooperativo e ético e com forte formagdo técnica;

e estar apto a pesquisar, desenvolver, adaptar e utilizar novas tecnologias, com atuagdo inovadora e empreendedora;

e ser capaz de reconhecer as necessidades dos usudrios, formular, analisar e resolver, de forma criativa, os problemas
de Engenharia;

e adotar perspectivas multidisciplinares e transdisciplinares em sua pratica;

e considerar os aspectos globais, politicos, econdmicos, sociais, ambientais, culturais e de seguranga e saude no trabalho;

e atuar com isengdo e comprometimento com a responsabilidade social e com o desenvolvimento sustentavel.

e adotar perspectivas multidisciplinares e transdisciplinares em sua prética;

e considerar os aspectos globais, politicos, econdmicos, sociais, ambientais, culturais e de seguranca e saude no trabalho;

e atuar com isengdo e comprometimento com a responsabilidade social e com o desenvolvimento sustentavel.

9) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

« Aula expositiva dialogada

« Atividades em grupo ou individuais
« Pesquisas.

« Avaliacao formativa

Serédo utilizados como instrumentos avaliativos: provas escritas individuais e trabalhos em dupla sobre os contetidos
trabalhadas ao longo do semestre letivo.
Todas as atividades sao avaliadas segundo o desenvolvimento das resolugdes, sendo instrumentalizado a partir da quantidade
de acertos. Para aprovacéo, o estudante devera obter um percentual minimo de 60% (sessenta por cento) do total de acertos
do semestre letivo, que sera convertido em nota de 0,0 (zero) a 10,0 (dez).
10) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGCAO E COMUNICACAO E LABORATORIOS
Projetor, lousa, computadores e a plataforma Moodle para a disponibilizagdo do material didatico.
11) VISITAS TECNICAS, AULAS PRATICAS E ATIVIDADES DE CURRICULARIZAGAO DA EXTENSAO PREVISTAS

Local/Empresa Data Prevista Materiais/Equipamentos/Onibus

12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

Data Contetido / Atividade docente e/ou discente

30 de Setembro de 2026 1. Introducao ao gerenciamento de projetos
12 aula (2h/a)

07 de Outubro de 2026 2. Origem e selec¢ao de projetos

22 aula (2h/a) 2.1. Como surgem os projetos

2.2. Como selecionar os projetos que serdo executados
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12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

14 de Outubro de 2026
32 qula (2h/a)

21 de Outubro de 2026
42 aula (2h/a)

04 de Novembro de 2026
52 aula (2h/a)

11 de Novembro de 2026
62 aula (2h/a)

18 de Novembro de 2026
72 aula (2h/a)
25 de Novembro de 2026
82 aula (2h/a)

02 de Dezembro de 2026
92 aula (2h/a)

09 de Dezembro de 2026
102 aula (2h/a)

16 de Dezembro de 2026
112 aula (2h/a)

27 de Janeiro de 2027
122 aula (2h/a)

03 de Fevereiro de 2027
132 aula (2h/a)

17 de Fevereirode 2027
142 aula (2h/a)

24 de Fevereiro de 2027
152 aula (2h/a)

03 de Margo de 2027
162 aula (2h/a)

06 de Margo de 2027
172 aula (4h/a)

10 de Margo de 2027
182 aula (2h/a)

17 de Margo de 2027
192 aula (2h/a)

13) BIBLIOGRAFIA
13.1) Bibliografia basica

3. Iniciando o projeto

3.1. Criacao do termo de abertura do projeto

4. Definindo as metas do projeto

4.1. Critérios para a aceitacao das entregas;

4.2. Definigao dos requisitos;

4.3. Definicao das premissas e restrigoes;

4.4. Criagao da declaracédo do escopo do projeto.
Teste 1

5. Decompondo as atividades do projeto

5.1. Criagdo da Estrutura Analitica do Projeto (EAP);

5.2. Defini¢do das tarefas e atividades;

5.3. Determinagdo dos marcos;

5.4. Construgdo da Matriz de Responsabilidade;

5.5. Construgdo do diagrama de rede

6. Planejando e adquirindo recursos:

6.1. Planejamento da equipe do projeto;

6.2. Aquisicdo de materiais, suprimentos e equipamentos;
6.3. Contratagdo de recursos.

Avaliagdo P1

Avaliagdo presencial com questdes discursivas e de multipla escolha.
7. Avaliando o risco

7.1. Identificagéo dos riscos;

7.2. Técnicas de analise de riscos;

7.3. Planejamento para os riscos;

7.4. Respostas aos riscos;

7.5. Planejamento para contingéncias;

7.6. Plano de gerenciamento de riscos.

SECAE

8. Desenvolvendo o plano do projeto
8.1. Criacdo do cronograma do projeto;
8.2. Plano de gerenciamento da qualidade.
Teste 2

9. Definindo o or¢amento inicial

9.1. Custos do projeto;

9.2. Técnicas de estimativas;

9.3. Estimagao dos custos e finalizagdo do orgamento;
9.4. Definigao da linha de base dos custos

10. Executando e controlando os resultados

10.1. Defini¢céo da equipe;

10.2. Técnicas de solugéo de problemas;

10.3. Relatério de andamento do projeto;

10.4. Agles corretivas.

10.5. Procedimentos para o controle de mudancas;

10.6. Avaliacdo dos impactos da mudanca;

10.7. Monitoramento e controle dos processos do projeto.
11. Encerrando o projeto

11.1. Encerramento formal do projeto

11.2. LigBes aprendidas

11.3. Desmobilizagdo da equipe

Avaliagdo P2

Avaliacdo presencial com quest&es discursivas e de multipla escolha.
Avalia¢do de 22 chamada (P1 e P2)

Avaliagdo presencial com questdes discursivas e de multipla escolha.
Resolugéo de exercicios e revisao para a P3

Avaliacdo P3

Avaliagdo presencial com questdes discursivas e de multipla escolha.
Vista de prova e entrega dos resultados finais

13.2) Bibliografia complementar
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13) BIBLIOGRAFIA

BORDEAUX-REGO, Ricardo. Viabilidade econdmico-
financeira de projetos. Rio de Janeiro: Ed. da FGV, 2011.
CASAROTTO FILHO, Nelson; FAVERO, José Sevetrino;
CASTRO, Joéao Ernesto E. Geréncia de projetos/engenharia
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Atlas, 2006.
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Paulo: Pearson, 2011.
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ciclo dos produtos: do projeto a producao. Sao Paulo: Makron
Books, 1992.

MILKOVICH, George T.; BOUDREAU, John W. Administragao
de recursos humanos. Sao Paulo: Atlas, 2009.

PAGE-JONES, Meilir. Gerenciamento de projetos: guia pratico
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producao. Rio de Janeiro: LTC, 2001.
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PLANO DE ENSINO
Curso: Bacharelado - Engenharia em Controle e Automagao
22 Semestre / 82 Periodo
Eixo Tecnolégico Industrial
Ano 2026/2

1) IDENTIFICAGAO DO COMPONENTE CURRICULAR

Componente Curricular

Abreviatura

Carga horaria presencial

Carga horaria a distancia (Caso o curso seja presencial, esse campo sé deve ser preenchido se essa
carga horaria estiver prevista em PPC. A carga horaria a distancia deve observar o limite maximo
previsto na legislagdo vigente referente a carga horaria total do curso.)

Carga horaria de atividades teéricas

Carga horéria de atividades praticas

Carga horaria de atividades de Extensdao

Carga horaria total

Carga horaria/Aula Semanal

Professor

Matricula Siape

2) EMENTA

LABORATORIO DE
ACIONAMENTOS
HIDRAULICOS E
PNEUMATICOS
ECACM.059

30h, 40 h/a, 100%
oh, Oh/a, 0%

0Oh, Oh/a, 0%

30h, 40 h/a, 100%

Oh, Oh/a, 0%

40h/a

2h/a

Daniel Corréa Manhaes
1950897

Desenvolvimento, utilizacdo de simuladores computacionais e montagem de circuitos para desenvolvimento de circuitos
pneumaticos, eletropneumaticos, hidraulicos e eletrohidraulicos. Utilizagdo de dispositivos de controle para automacéo de

maquinas e processos hidraulicos e pneumaticos.

3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR
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3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR
3.1. Gerais:

1. Comunicar-se eficazmente nas formas escrita, oral e grafica;

2. Expressar-se adequadamente por meio do uso consistente das tecnologias digitais de informacao e
comunicagao (TDICs);

3. Aprender de forma auténoma, atualizando-se em relagéo aos avangos da ciéncia, da tecnologia e aos
desafios da inovagao;

4. Entender a questéo social da atividade de Engenharia.

3.2. Comuns:

1. Gerir sua propria aprendizagem e desenvolvimento;
2. Entender a relagéo entre teoria e pratica.
3. Preparar e apresentar trabalhos e problemas técnicos em formatos apropriados.

3.3. Espedificas:

1. Formular, de maneira ampla e sistémica, questdes de Engenharia, considerando o
usuario e seu contexto, concebendo solugdes criativas, bem como o uso de técnicas
adequadas;

2. Ser capaz de modelar os fendmenos, os sistemas fisicos e quimicos, utilizando as
ferramentas Matematicas, estatisticas, computacionais e de simulacéo, entre
outras;

3. Ser capaz de conceber e projetar solugdes criativas, desejaveis e viaveis, técnica e
economicamente nos contextos em que seréo aplicadas

4) JUSTIFICATIVA DA UTILIZAGAO DA MODALIDADE DE ENSINO
Modalidade 100% presencial.
5) ATIVIDADES CURRICULARES DE EXTENSAO
N3o serdo realizadas atividades de extensdo.
( ) Projetos como parte do curriculo () Cursos e Oficinas como parte do curriculo
() Programas como parte do curriculo () Eventos como parte do curriculo

( ) Prestagdo graciosa de servigos como parte do curriculo

Resumo:
N3&o serdo realizadas atividades de extensdo.

Justificativa:

Nado serdo realizadas atividades de extensdo.
Objetivos:

N&do serdo realizadas atividades de extensdo.

Envolvimento com a comunidade externa:
N&o serdo realizadas atividades de extensdo.

6) CONTEUDO

Pneumatica: o Acionamentos direto e indireto de cilindros de simples acédo; Acionamentos direto e indireto de cilindros de dupla
acao; Utilizacdo de valvulas de retengao, escape rapido, isolamento e simultaneidade em circuitos com cilindros de dupla
acao; Valvulas de controle de fluxo e métodos de controle de velocidade de atuadores pneumaticos; Utilizacdo de valvulas de
sequéncia em circuitos pneumaticos; Utilizagdo de temporizadores pneumaticos e controladores pneumaticos em
acionamentos de cilindros de dupla agao.

Hidraulica: Circuitos de descarga; Circuito regenerativo — avancgo; Circuito regenerativo — retorno; Circuito de descarga de um
acumulador; Circuito com aproximagao rapida e avango controlado; Sistema de alta-baixa; Circuito de controle de entrada do
fluxo; Circuito de controle de saida do fluxo; Controle de vazéo por desvio do fluxo; Sustentagao de carga com valvula de
contrabalango; Sustentagédo de carga com valvula de retencéo pilotada; Utilizagdo de acumuladores hidraulicos.
Eletropneumatica e Eletrohidraulica: Comando de cilindros de simples agao com valvulas direcionais com acionamento por
solenoide; Comando de cilindros de dupla agao com valvulas direcionais com acionamento por solenoide; Circuitos de ciclo
continuo de cilindros de dupla agédo com valvulas direcionais com acionamento por solenoide; Utilizagdo de temporizadores e
contadores eletronicos em circuitos eletropneumaticos e eletrohidraulicos.

Circuitos sequenciais: Utilizacdo dos métodos intuitivo, passo a passo e cascata para solugdo de problemas sequenciais
utilizando pneumatica, eletropneumatica e Controladores Légico Programaveis.

Utilizagcdo de Controladores Légico Programaveis para controle de atuadores hidraulicos.

7) HABILIDADES
Apbs concluir esta disciplina, o aluno sera capaz de:

e analisar e compreender os fendmenos fisicos e quimicos por meio de modelos simbdlicos, fisicos e outros,
verificados e validados por experimentacdo

8) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES
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8) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES

Ao concluir esta disciplina, o aluno possuira as seguintes caracteristicas e atitudes:

e | —ter visdo holistica e humanista, ser critico,reflexivo, criativo, cooperativo e ético e com forte formagdo

técnica.

e |l —estar apto a pesquisar, desenvolver, adaptar e utilizar novas tecnologias, com atuag¢ao inovadora e

empreendedora;

e |ll — ser capaz de reconhecer as necessidades dos usudrios, formular, analisar e resolver, de forma criativa,

os problemas de Engenharia.

9) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

« Aula expositiva dialogada - E a exposigao do contetido, com a participagéo ativa dos alunos, cujo conhecimento deve
ser considerado e pode ser tomado coo ponto de partida. O professor leva os estudantes a questionarem, interpretarem
e discutirem o objeto de estudo, a partir do reconhecimento e do confronto com a realidade. Deve favorecer a analise
critica, resultando na produgéo de novos conhecimentos. Propde a superacédo da passividade e imobilidade intelectual

dos estudantes.

« Atividades em grupo ou individuais - espaco que propicie a construcao das ideias, portanto, espago onde um grupo
discuta ou debata temas ou problemas que sé@o colocados em discussao.

« Avaliacao formativa - Avaliagdo processual e continua, de forma a examinar a aprendizagem ao longo das atividades
realizadas (produgdes, comentarios, apresentacoes, criagao, trabalhos em grupo, entre outros).

11) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGAO E COMUNICAGAO E LABORATORIOS
Bancada de Pneumaticos e eletropneumaética; Bancada de Hidraulica e Eletrohidraulica, Controladores Légico Porgramaveis.
12) VISITAS TECNICAS, AULAS PRATICAS E ATIVIDADES DE CURRICULARIZAGCAO DA EXTENSAO PREVISTAS

Local/Empresa
Né&o havera

Data Prevista Materiais/Equipamentos/Onibus

13) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

Data

01 de outubro de 2026
12 aula (2h/a)

08 de outubro de 2026
22 aula (2h/a)

22 de outubro de 2026
32 gula (2h/a)

29 de outubro de 2026
42 aula (2h/a)

05 de novembro de 2026
52 aula (2h/a)

07 de novembro de 2026
62 aula (2h/a)

12 de novembro de 2026
72 aula (2h/a)

19 de novembro de 2026
82 aula (2h/a)

26 de novembro de 2026
92 aula (3h/a)

03 de dezembro de 2026
102 aula (2h/a)

10 de dezembro de 2026
112 aula (2h/a)

17 de dezembro de 2026
122 aula (2h/a)

28 de janeiro de 2027

132 aula (2h/a)

Conteldo / Atividade docente e/ou discente
Apresentacao da disciplina.

Pneumatica: Acionamentos direto e indireto de cilindros de simples agéo;
Acionamentos direto e indireto de cilindros de dupla agéo;

Pneumatica: Utilizagao de valvulas de retencéo, escape rapido, isolamento e
simultaneidade em circuitos com cilindros de dupla agao; Valvulas de controle de
fluxo e métodos de controle de velocidade de atuadores pneumaticos;

Pneumatica: Utilizagao de valvulas de sequéncia em circuitos pneumaticos;

Utilizagao de temporizadores pneumaticos e controladores pneumaticos em
acionamentos de cilindros de dupla agao.

Comando de cilindros de simples acdo com valvulas direcionais com acionamento
por solenoide; Comando de cilindros de dupla agcdo com vélvulas direcionais com
acionamento por solenoide.

Circuitos sequenciais: Utilizagdo dos métodos intuitivo, passo a passo e cascata para
solugéo de problemas sequenciais utilizando pneumatica, eletropneumatica e
Controladores Légico Programaveis.

Circuitos sequenciais: Utilizagdo dos métodos intuitivo, passo a passo e cascata para
solugéo de problemas sequenciais utilizando pneumatica, eletropneumatica e
Controladores Légico Programaveis.

Circuitos sequenciais: Utilizagdo dos métodos intuitivo, passo a passo e cascata para
solugéo de problemas sequenciais utilizando pneumatica, eletropneumatica e
Controladores Légico Programaveis.

A1(10 Pontos) - Avaliacdo dos Relatorios produzidos por cada atividade
realizada.

SEMANA ACADEMICA.

Hidraulica: Valvula Direcionais - Tipos de Centro. Valvula de Blogueio.

Hidraulica - Métodos de Controle de Velocidade.

Hidraulica: Valvulas de Controle de Pressao e aplicagdes. 1.
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13) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

04 de fevereiro de 2027
142 aula (2h/a)

Hidraulica: Vélvulas de Controle de Pressao e aplicagoes. 2.

18 de fevereiro de 2027
152 aula (2h/a)
25 de fevereiro de 2027
162 aula (2h/a)

Eletropneumatica: Utilizacao de CLP para automatizacdo de maquinas
eletrohidraulicas.
Eletropneumatica: Utilizagao de CLP para automatizacdo de maquinas
eletrohidraulicas.

04 de marco de 2027

A2 (Valor 10) - Correcéo dos relatorios produzidos a partir das atividades

172 aula (2h/a) realizadas.

11 de margo de 2027 Segunda Chamada de todas as atividades.
182 aula (2h/a)

13 de margo de 2027
192 aula (2h/a)

18 de margo de 2027 A3 (Valor 10) - Avaliacao dos relatérios produzidos no lugar dos relatérios

202 aula (2h/a) considerados insuficientes durante o bimestre. Correcédo dos relatorios
produzidos de atividades que nédo foram realizadas no prazo adequado durante
o periodo.

Segunda Chamada de todas as atividades.

14) BIBLIOGRAFIA

14.1) Bibliografia basica 14.2) Bibliografia complementar

1. FIALHO, Arivelto Bustamante. Automagéao 1. TECNOLOGIA pneumética industrial: apostila M1001-2 BR. Sao
hidraulica: projetos, dimensionamento e analise de Paulo: Parker, 2010. 216 p., il. color. ISBN (Broch.). 2. PARKER
circuitos. 6. ed. rev. [S.L.]: Livros Erica, 2011. 288 p. HANNIFIN CORPORATION. Tecnologia hidraulica industrial: apostila
ISBN 9788571948921 (Broch.). 2. FIALHO, Arivelto M2001-2 BR. Jucarei, SP: [s.n.], [2008]. 232 p., il. color. ISBN
Bustamante. Automacéo pneumatica: projetos, (Broch.). 3. LINSINGEN, Irlan von. Fundamentos de sistemas
dimensionamento e andlise de circuitos. 7. ed. Sdo hidraulicos. 3. ed. rev. Floriandpolis: Ed. UFSC, 2008. 399 p., il. 4.
Paulo: Livros Erica, 2011. 324 p., il. ISBN BRUNETTI, Franco. Mecanica dos fluidos. 2. ed. rev. Sdo Paulo:
9788571949614 (Broch.). 3. STEWART, Harry L. Pearson Prentice Hall, 2008. 431 p., il. ISBN 9788576051824 5.
Pneumatica e hidraulica. Tradugao de Luiz Roberto de = REXROTH, Bosch. Hidraulica basica: principios basicos e

Godoi Vidal. 3. ed. Sao Paulo: Hemus, 1994. 481 p., il. | componentes da tecnologia dos fluidos. 3. ed. Sdo Paulo: Bosch
ISBN 8528901084 (Broch.). Rexroth AG, 2005. 279 p., il., color. ISBN 3933698308.
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PLANO DE ENSINO
Curso: Bacharelado - Engenharia de Controle e Automagao
22 Semestre /82 Periodo

Eixo Tecnolégico Engenharia de Controle e Automagao

Ano 2026/2

1) IDENTIFICACAO DO COMPONENTE CURRICULAR

Componente Curricular COMPONENTE
CURRICULAR
DE EXTENSAO
Il

Abreviatura ECACM.054

Carga horaria presencial 140h/a (105
h) 100%

Carga horaria a distdncia (Caso o curso seja presencial, esse campo sé deve ser preenchido se essa carga N/A

horaria estiver prevista em PPC. A carga horaria a distancia deve observar o limite maximo previsto na

legislagdo vigente referente a carga horaria total do curso.)

Carga horéria de atividades teéricas N/A

Carga horéria de atividades praticas 70h/a (52,5
h) 50%

Carga horaria de atividades de Extensdao 70 h/a (52,5
h) 50%

Carga horaria total 140 h/a (105
h)

Carga horaria/Aula Semanal 7h

Professor Daniel
Nascimento
Amaral

Matricula Siape 3516270

2) EMENTA
Desenvolvimento de um projeto que busque solucionar uma demanda da comunidade
interna e/ou externa.

3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR

« Ser capaz de utilizar técnicas adequadas de observagao, compreensao, registro e andlise das necessidades dos usuarios e
de seus contextos sociais, culturais, legais, ambientais e econémicos;

« Formular, de maneira ampla e sistémica, questées de Engenharia, considerando o usuario e seu contexto, concebendo
solugdes criativas, bem como o uso de técnicas adequadas;

« Ser capaz de conceber e projetar solugdes criativas, desejaveis e viaveis, técnica e economicamente, nos contextos em

que serdo aplicadas;

Projetar e determinar os parametros construtivos e operacionais para as solu¢des de Engenharia;

« Aplicar conceitos de gestdo para planejar, supervisionar, elaborar e coordenar projetos e servigos de Engenharia.

4) JUSTIFICATIVA DA UTILIZAGAO DA MODALIDADE DE ENSINO
N/A
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5) ATIVIDADES CURRICULARES DE EXTENSAO

( X) Projetos como parte do curriculo ( X') Cursos e Oficinas como parte do curriculo

() Programas como parte do curriculo ( X ) Eventos como parte do curriculo

( X) Prestagdo graciosa de servicos como parte do curriculo

Resumo:

A atividade curricular de extensdo consiste no desenvolvimento, pelos estudantes do 8° periodo de Engenharia de
Controle e Automagéo, de um projeto aplicado que busque solucionar uma demanda real da comunidade interna e/ou
externa do IFF Campus Macaé. Orientados pelo professor, os alunos identificam necessidades junto a entidades
governamentais, empresas da regido, organizacdes da sociedade civii e membros da comunidade interna, e
estruturam solugbes técnicas de engenharia, produtos, servigos ou processos, integrando os conhecimentos de
acionamento e controle de motores elétricos, automagdo industrial e gestdo de projetos. Os resultados séo
apresentados em eventos abertos a comunidade ou entregues como produtos e/ou servigos a entidades publicas
e/ou privadas, concretizando a troca de conhecimento entre o instituto e a sociedade

Justificativa:

A curricularizagdo da extenséo atende as diretrizes do Plano Nacional de Educacéo e da Resolugdo CNE/CES, que
preveem a inser¢ao de atividades de extensao na matriz curricular dos cursos superiores. No contexto da Engenharia
de Controle e Automagéao, a atividade permite ao estudante vivenciar problemas reais da sociedade e do setor
produtivo, superando a dicotomia entre teoria e pratica. Ao desenvolver projetos para atender demandas da
comunidade, o aluno desenvolve competéncias técnicas e socioemocionais, como resolugao de problemas, trabalho
em equipe e lideranga, ao mesmo tempo em que o IFF cumpre seu papel social de transformagao da realidade local,
promovendo o desenvolvimento econdmico e social da regido de Macaé. A interagcdo dialégica entre o saber
académico e o saber da comunidade enriquece a formagao profissional e fortalece o vinculo entre o instituto e a
sociedade.

Objetivos:

1. Estimular o dialogo entre o educando e a sociedade, permitindo unir teoria e pratica em prol do bem comum.

2. Desenvolver habilidades de resolugao de problemas, trabalho em equipe e lideranga.

3. Aplicar conhecimentos de Engenharia de Controle e Automagéo na solugéo de demandas reais da comunidade.
4. Conceber e entregar solugdes técnicas (produtos, servigos ou processos) viaveis e socialmente relevantes.

5. Consolidar a interagao dialégica entre o IFF Campus Macaé e a comunidade externa, por meio de eventos,
oficinas e entregas.

Envolvimento com a comunidade externa:

A comunidade externa participa ativamente de todo o ciclo do projeto de extensdo. Na etapa de diagnéstico,
entidades governamentais, empresas da regido, organizagbes da sociedade civil e cidadaos apresentam suas
demandas e necessidades, que orientam a definicdo dos projetos. Durante o desenvolvimento, a comunidade atua
como parceira, fornecendo contexto, dados e espagos de aplicagdo das solugbes. Ao final, os resultados sao
devolvidos a sociedade por meio de eventos abertos (seminarios, feiras e mostras) e da entrega de produtos e/ou
servigos a entidades publicas e privadas. Essa participagdo garante que as solugdes desenvolvidas sejam
pertinentes, desejaveis e efetivamente aplicaveis ao contexto local, fortalecendo o compromisso social do instituto.

6) CONTEUDO

Aplicar os conhecimentos adquiridos no curso de Engenharia de Controle e
Automacéo para estruturar solugdes para demandas da comunidade interna e/ou
externa. As demandas podem vir de:

Entidades governamentais;

Empresas da regiao;

Sociedade civil;

Membros da comunidade interna;

Outras fontes que o professor orientador achar pertinente.

Os resultados dos projetos devem ser apresentados em, pelo menos, um dos
seguintes formatos: eventos realizados pelo IFF Campus Macaé voltados para a
comunidade interna e externa; eventos organizados por entidades publicas e/ou
privadas; entregas de produtos e/ou servigos para entidades publicas e/ou
privadas. Tal agé@o buscara concretizar a troca de conhecimento (interacéao
dialégica) entre o instituto e a comunidade externa.

7) HABILIDADES
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7) HABILIDADES

Ap06s concluir esta disciplina, o aluno sera capaz de:

e Formular e conceber solugdes desejaveis de Engenharia, analisando e compreendendo os usuarios dessas solugdes e seu
contexto

e Conceber, projetar e analisar sistemas, produtos (bens e servigos), componentes ou processos

8) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES

Ao concluir esta disciplina, o aluno possuird as seguintes caracteristicas e atitudes:

e Ter visdo holistica e humanista, ser critico, reflexivo, criativo, cooperativo e ético e com forte formacgdo técnica;
oliticos, econdmicos, sociais, ambientais, culturais e de seguranca
e saude no trabalho;
Atuar com isengdo e comprometimento com a responsabilidade social e com o desenvolvimento
sustentavel.
e Estar apto a pesquisar, desenvolver, adaptar e utilizar novas tecnologias, com atuagdo inovadora e empreendedora;
e Ser capaz de reconhecer as necessidades dos usudrios, formular, analisar e resolver, de forma criativa, os
e problemas de Engenharia;
e Adotar perspectivas multidisciplinares e transdisciplinares em sua pratica;

e Considerar os aspectos globais, p

9) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS
1. Aula expositiva dialogada: exposicdo do conteldo com participagdo ativa dos alunos, partindo do conhecimento
prévio e estimulando a analise critica.

2. Aprendizagem baseada em projetos (PBL): desenvolvimento de projeto real de extensao, no qual os estudantes
investigam uma demanda da comunidade e constroem a solugéo de forma auténoma e orientada.

3. Atividades em grupo ou individuais: espaco de construgéo coletiva de ideias, com discussao e debate de
problemas.

4. Pesquisas e levantamento de campo: analise investigativa das necessidades dos usuarios e de seus contextos
sociais, culturais, econémicos e ambienta

is.5. Oficinas e minicursos: atividades praticas de capacitagdo técnica ofertadas gratuitamente a comunidade.
6. Visitas técnicas: imersdo em instalacdes industriais e contextos reais de aplicagdo, quando aplicavel.

7. Estudos de caso: andlise de situagdes reais de acionamento e automagao industrial.

8. Seminarios e apresentagoes: socializagao dos resultados do projeto com a comunidade interna e externa.

9. Avaliacao formativa: acompanhamento processual e continuo da aprendizagem, com instrumentos como
relatorios, apresentagoes, entregas do projeto e autoavaliagao.

10) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGAO E COMUNICACAO E LABORATORIOS
Laboratério de Maquinas
Laboratdrio de Comandos Elétricos
Laboratério Energias Renovaveis
Laboratério de Informatica
11) VISITAS TECNICAS, AULAS PRATICAS E ATIVIDADES DE CURRICULARIZAGAO DA EXTENSAO PREVISTAS
Local/Empresa Data Prevista Materiais/Equipamentos/Onibus
N/A N/A N/A

12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

Data Conteudo / Atividade docente e/ou discente
30 de setembro de 2026 Apresentacao da disciplina
12 aula (7h/a) Reunido do Componente
Curricular de Extensao Il
07de outubro de 2026 Reunido do Componente
22 aula (7h/a) Curricular de Extenséo Il
14 de outubro de 2026 Reunido do Componente
32 gula (7h/a) Curricular de Extensao Il
21 de outubro de 2026 Reunido do Componente
42 aula (7h/a) Curricular de Extenséo I
04 de novembro de 2026 Reunido do Componente
52 aula (7h/a) Curricular de Extensao Il
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12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO
07 de novembro de 2026
62 aula (7h/a)

11 de novembro de 2026
72 aula (7h/a)

14 de novembro de 2026
82 aula (7h/a)

18 de novembro de 2026
92 aula (7h/a)

25 de novembro de 2026
102 aula (7h/a)

02 de dezembro de 2026
112 aula (7h/a)

09 de dezembro de 2026
122 aula (7h/a)

16 de dezembro de 2026
132 gula (7h/a)

27 de Janeiro de 2027
142 aula (7h/a)

03 de fevereiro de 2027
152 aula (7h/a)

17 de fevereiro de 2027
162 aula (7h/a)

24 de fevereiro de 2027
172 aula (7h/a)

03 de margo de 2027

182 aula (7h/a)

10 de margo de 2027

192 aula (7h/a)

17 de margo de 2027

202 aula (7h/a)

13) BIBLIOGRAFIA

14.1) Bibliografia basica

Reunido do Componente
Curricular de Extenséo Il

Reunido do Componente
Curricular de Extenséo Il

Reuniao do Componente
Curricular de Extensao I

Reuniao do Componente
Curricular de Extensao I

Apresentacdo 1 do projeto

Semana Académica no dia

Apresentacdo 1 do projeto

Apresentacdo 1 do projeto

Reunido do Componente
Curricular de Extenséo Il

Reunido do Componente
Curricular de Extenséo Il

Reunido do Componente
Curricular de Extensao Il

Reunido do Componente
Curricular de Extensao Il
Apresentacao Final do Projeto

Apresentacdo Final do Projeto

Apresentacado Final do Projeto

14.2) Bibliografia complementar

BASTOS, Lilia R. Manual para elaboragédo de projetos e
relatérios de pesquisas,

teses, dissertacdes e monografias. Rio de Janeiro: Livros
Técnicos e Cientificos,

2008.

2. CASAROTTO FILHO, Nelson; FAVERO, José Severino;
CASTRO, Joéo Ernesto E.

Geréncia de projetos/Engenharia simultanea: organizacéo,
planejamento,

programacéo, PERT/CPM, PERT/CUSTO, controle, diregdo. Sdo
Paulo: Atlas, 2006.

FREIRE, Paulo. Pedagogia da autonomia: saberes necessarios
a pratica educativa.

Rio de Janeiro: Paz e Terra, 20283.

4. MILKOVICH, George T.; BOUDREAU, John W. Administracao
de recursos humanos.

Sé&o Paulo: Atlas, 2009.

5. STEVENSON, William J. Administracdo das operagdes de
produgéao. Rio de Janeiro:

LTC, 2001.

DIAZ BORDENAVE, Juan E.; PEREIRA, Adair M. Estratégias de
ensino-aprendizagem.

Petrdpolis, R): Vozes, 1978.

2. LIBANEO, José Carlos. Didatica. S3o Paulo: Cortez, 2013.
3. VERZUH, Eric. MBA compacto: gestdo de projetos. Rio de
Janeiro: Campus, 2000.

Daniel Nascimento Amaral Yago Pessanha Correa
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Componente Curricular ACIONAMENTO E CONTROLE Curso Superior de Bacharelado em Engenharia em Engenharia de
DE MOTORES Controle e Automacéao
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COORDENAGAO DE CURSO SUPERIOR REGULAR PRESENCIAL DE ENGENHARIA ELETRICA
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PLANO DE ENSINO 127/2026 - CECACM/DAECM/DGCM/IFFLU

PLANO DE ENSINO
Curso: Bacharelado - Engenharia de Controle e Automacgéo
22 Semestre / 82 Periodo

Eixo Tecnoldgico de Controle e Processos Industriais

Ano 2026/2

1) IDENTIFICACAO DO COMPONENTE CURRICULAR

Componente Curricular Sistemas
Supervisorios de
Processos
Industrias

Abreviatura ECACM.061

Carga horaria presencial 45h, 60h/a, 100%

Carga horaria a distancia (Caso o curso seja presencial, esse campo sé deve ser preenchido se essa carga 0

horaria estiver prevista em PPC. A carga horaria a distancia deve observar o limite maximo previsto na

legislagdo vigente referente a carga horaria total do curso.)

Carga horaria de atividades teéricas 22,5h, 30h/a, 50%

Carga horéria de atividades praticas 22,5h, 30h/a, 50%

Carga horaria de atividades de Extensdo 0

Carga horaria total 45h, 60h/a

Carga horaria/Aula Semanal 3

Professor Nelson Moreira Jr

Matricula Siape 1184986

2) EMENTA

Arquitetura de sistemas SCADA; Integradores; Interface Homem-Maquina (IHM) via Supervisoério; Driver e servidor de
comunicagao; Protocolos de comunicagéo utilizados nos drivers; Desempenho; Conceito e exemplos de softwares de
supervisao; Licenciamento: Hardkey e Softkey; Componentes basicos de um software de supervisao; Tipos de tagname;
Objetivos dinamicos e estaticos; Scripts; Ergonomia; Arquitetura Logica e Fisica de um sistema SCADA; Relatérios; Projeto de
um sistema SCADA: arquitetura, lista de tagnames, lista de telas, fluxograma de navegacao, layout de telas.

3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR

Formular, de maneira ampla e sistémica, questdes de Engenharia, considerando o usuério e seu contexto, concebendo
solugdes criativas, bem como o uso de técnicas adequadas;

Ser capaz de modelar os fenémenos, os sistemas fisicos e quimicos, utilizando as ferramentas Matematicas, estatisticas,
computacionais e de simulagao, entre outras;

Ser capaz de conceber e projetar solugdes criativas, desejaveis e viaveis, técnica e economicamente nos contextos em que
serdo aplicadas.

4) JUSTIFICATIVA DA UTILIZAGAO DA MODALIDADE DE ENSINO
Nao Aplicavel
5) ATIVIDADES CURRICULARES DE EXTENSAO
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5) ATIVIDADES CURRICULARES DE EXTENSAQ
Nao Aplicavel
Resumo:
Ndo Aplicével
Justificativa:
Nao Aplicavel
Objetivos:
Nao Aplicavel
Envolvimento com a comunidade externa:
Nao Aplicavel
6) CONTEUDO
Introducao:
o Evolucéo dos sistemas de automagao;

o Instrumentacéo virtual versus sistema supervisorio;
o Operagao em tempo real.

Arquitetura de sistemas SCADA:

o Exemplos de arquiteturas com: Singleloop; Multloop; FieldBus; CLP; Controle digital direto (DDC);

o Integradores; Conceito; Componentes;

o Interface Homem-Maquina (IHM) via Supervisério; Conceito; Vantagens e desvantagens; Conceitos de ergometria;

o Driver de comunicacéo; Protocolo DDE, NETDDE, SuiteLink e OPC; Selegao e instalagao do driver de comunicagao;
Topologias de implementacéo no sistema SCADA;

o Consideragdes para aumento no desempenho da atualizagao de telas.

Sistemas SCADA:

o Conceito e exemplos de softwares;

o Hardkey e Softkey;

o Componentes basicos; Maker ou Builder; View ou Run;

o Tagname; Conceitos de tipos; Relacdo com enderegamento do equipamento de automagao ;
o Definigao de aplicagao;

o Tipos de janelas;

o Acionadores e ajustes; Botdes; Slider; Numéricos;

o Indicador; Grafico; Numérico; Sinalizadores;

o Graficos de tendéncia; Real; Histdrica;

o Alarmes; Sumario; Historico;

o Script, Conceito, Tipos, Linguagem, Aplicagéo;

o Configuragdo de drivers de comunicagao, Relatérios automatizados.

Projeto de um sistema SCADA:
o Documentacgéo;
o Tecnologias de transmissédo para sistemas supervisérios distribuidos.

7) HABILIDADES

Conceber, projetar e analisar sistemas, produtos (bens e servigos), componentes ou processos

8) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES
I- Ter visdo holistica e humanista, ser critico, reflexivo, criativo, cooperativo e ético e com forte formagdo
técnica
Il- Estar apto a pesquisar, desenvolver, adaptar e utilizar novas tecnologias, com atua¢do inovadora e
empreendedora
lll- Ser capaz de reconhecer as necessidades usuarios, dos formular, analisar e resolver, de forma criativa,
problemas Engenharia;

9) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS
Aulas expositivas - Apresentando os recursos de desenvolvimento de Sistemas Supervisorios.
Projetos Praticos - Projetos de Bancada utilizando Supervisérios integrados a CLPs.

11) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGAO E COMUNICAGAO E LABORATORIOS
Aula expositiva, computadores e aplicativos

12) VISITAS TECNICAS, AULAS PRATICAS E ATIVIDADES DE CURRICULARIZAGAO DA EXTENSAO PREVISTAS

Local/Empresa Data Prevista Materiais/Equipamentos/Onibus
N&o Aplicavel N&o Aplicavel Nao Aplicavel
Nao Aplicavel N&o Aplicavel N&o Aplicavel
N&o Aplicavel Nao Aplicavel Nao Aplicavel
N&o Aplicével N&o Aplicavel N&o Aplicavel

13) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO
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13) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

Data
Semana 1
01/10/2026
(3h/a)
Semana 2
08/10/2026
(3h/a)
Semana 3
22/10/2026
(3h/a)
Semana 4
29/10/2026
3h/a)
Semana 5
05/11/2026
(3h/a)

Semana 6
12/11/2026
(3h/a)

Semana 7
19/11/2026
(3h/a)

Semana 8
26/11/2026
(3h/a)
Semana 9
10/12/2026
(3h/a)
Semana 10
17/12/2026
(3h/a)
Semana 11
28/01/2026
(3h/a)
Semana 12
30/01/2027
(3h/a)
Semana 13
04/02/2027
(3h/a)
Semana 14
18/02/2027
(3h/a)

Semana 15
20/02/2027
(3h/a)
Semana 16
25/02/2027
(3h/a)
Semana 17
04/03/2027
(3h/a)
Semana 18
06/03/2027
(3h/a)

Semana 19
11/03/2027
(3h/a)
Semana 20
18/03/2027
(3h/a)

Conteudo / Atividade docente e/ou discente
Evolugao dos sistemas de automagao;
Instrumentagéo virtual versus sistema supervisorio;
Operagdo em tempo real.

Evolucéo dos sistemas de automacéao;
Instrumentagéo virtual versus sistema supervisorio;
Operagao em tempo real.

Evolugao dos sistemas de automagao;
Instrumentagéo virtual versus sistema supervisorio;
Operagao em tempo real.

Evolugéo dos sistemas de automacgao;
Instrumentacéo virtual versus sistema supervisorio;
Operagao em tempo real.

Exemplos de arquiteturas com: Singleloop; Multloop; FieldBus; CLP; Controle digital direto (DDC);
Integradores; Conceito; Componentes;

Interface Homem-Maquina (IHM) via Supervisério; Conceito; Vantagens e desvantagens; Conceitos de
ergometria;

Exemplos de arquiteturas com: Singleloop; Multloop; FieldBus; CLP; Controle digital direto (DDC);
Integradores; Conceito; Componentes;

Interface Homem-Maquina (IHM) via Supervisério; Conceito; Vantagens e desvantagens; Conceitos de
ergometria;

Exemplos de arquiteturas com: Singleloop; Multloop; FieldBus; CLP; Controle digital direto (DDC);
Integradores; Conceito; Componentes;

Interface Homem-Maquina (IHM) via Supervisério; Conceito; Vantagens e desvantagens; Conceitos de
ergometria;

Driver de comunicagao; Protocolo DDE, NETDDE, SuiteLink e OPC; Selecéo e instalagao do driver de
comunicagéo; Topologias de implementagao no sistema SCADA;

Consideragdes para aumento no desempenho da atualizagao de telas.

Driver de comunicacéo; Protocolo DDE, NETDDE, SuiteLink e OPC; Selegao e instalagdo do driver de
comunicagao; Topologias de implementacédo no sistema SCADA;
Consideragdes para aumento no desempenho da atualizagédo de telas.

Aplicacdo da P1- Prova escrita

Conceito e exemplos de softwares;
Hardkey e Softkey;
Componentes basicos; Maker ou Builder; View ou Run

Conceito e exemplos de softwares;
Hardkey e Softkey;
Componentes basicos; Maker ou Builder; View ou Run

Conceito e exemplos de softwares;

Hardkey e Softkey;

Componentes basicos; Maker ou Builder; View ou Run

Tagname; Conceitos de tipos; Relagdo com enderegamento do equipamento de automagéo ;
Definigao de aplicacao;

Tipos de janelas;

Acionadores e ajustes; Botdes; Slider; Numéricos

Indicador; Grafico; Numérico; Sinalizadores;

Graficos de tendéncia; Real; Histérica;

Alarmes; Sumario; Histérico

Script, Conceito, Tipos, Linguagem, Aplicagéo;

Configuragao de drivers de comunicagéo, Relatérios automatizados.

Documentagéo;
Tecnologias de transmiss&o para sistemas supervisérios distribuidos.

Aplicagdo de P2

Aplicagdo de P3

Segundas Chamadas
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14) BIBLIOGRAFIA

14.1) Bibliografia basica ‘ 14.2) Bibliografia complementar

1. ROQUE, Luiz Alberto Oliveira Lima. 1. BAILEY, David e Wright, Edwin, PRACTICAL SCADA FOR INDUSTRY.
Automacéao de processos com Linguagem | Editora:

Ladder e Sistemas Supervisoérios. Rio de Elsevier,2003.

Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2. COMER, Douglas. Interligando Redes com TC/IP. 5. ed Editora Campus, ,
2014. 2006. vol.1

2. ALBUQUERQUE, Pedro U. B. de 3. ELIPSE SOFTWARE. Tutorial do Elipse E3 para Desenvolvedores. Versao
(Pedro Urbano Braga); ALEXANDRIA, 6.6.292.

Auzuir Ripardo Dezembro de 2023. Porto Alegre/RS. Disponivel em:

de. Redes industriais: aplicagdes em https://www.elipse.com.br/downloads/?mta=21,53. Acesso em: 16 de fevereiro de
sistemas digitais: protocolos industriais, 2024.

aplicacdes SCADA. 2. ed. Séo Paulo: 4. GORDON Clarke & Deon Reynders, PRACTICAL MODERN SCADA

Ensino Profissional, 2009 PROTOCOLS:

3. SILVEIRA, Paulo Rogério da; SANTOS, ' DNP3, IEC 60870.5 AND RELATED SYSTEMS, Editora: Elsevier, 2004.
Winderson E. dos. Automacao e controle 5. Stuart A. Boyer Editora. Scada: supervisory control and data acquisition. 2. Ed.

discreto. 9. ed. Sao Paulo: Livros Erica, Editora: ISA — Instrumentation, System, and Automation Society, 1999.

2009. Livro. (229, [6]p.), il. (Colecao 6. WONDERWARE TREINAMENTO. InTouch® HMI 9.5 Fundamentos do curso
Estude e de

Use. Série Automagao Industrial). ISBN desenvolvimento de aplicativos. Fevereiro de 2006. Disponivel em:
9788571945913 (Broch.). https://pt.scribd.com/document/289470196/InTouch-HMI-9-5-pdf. Acesso em: 16

de fevereiro de 2024.

Nelson Moreira Jr Yago Pessanha Corréa
Professor Coordenador
Componente Curricular Sistemas Supervisérios de Curso Superior de Bacharelado em Engenharia de Controle e
Processos Industriais Automagao

COORDENACAO DE CURSO SUPERIOR REGULAR PRESENCIAL DE ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

Documento assinado eletronicamente por:
» Nelson Moreira Junior, PROFESSOR ENS BASICO TECN TECNOLOGICO, em 13/10/2026 11:29:18.

» Yago Pessanha Correa, COORDENADOR(A) - FUC1 - CECACM, COORDENACAO DE CURSO SUPERIOR REGULAR PRESENCIAL DE ENGENHARIA DE CONTROLE E
AUTOMACAO, em 13/10/2026 14:30:57.

Este documento foi emitido pelo SUAP em 13/10/2026. Para comprovar sua autenticidade, faca a leitura do QRCode ao lado ou acesse
https://suap.iff.edu.br/autenticar-documento/ e fornega os dados abaixo:

Cddigo Verificador: 791145
Cédigo de Autenticagdo: 65d545579

PLANO DE ENSINO 127/2026 - CECACM/DAECM/DGCM/IFFLU | Pdgina 4 de 4



